
 

Chargé : Mr VONOR 

Exercice 1 

Choisir la bonne réponse 

1. On considère la transformation du plan 𝑓 d’expression analytique (𝑓): {
𝑥′ = −2𝑥 + 3

𝑦′ = −2𝑦 −
3

2

 

1.1. 𝑓 est une homothétie de centre 𝐼 et de rapport tels que : 

A)  𝐼(3; −
3

2
)  et 𝑘 = −2   B) 𝐼(1;−

1

2
)  et 𝑘 = −2 ;   C) 𝐼(−2;−2)  et 𝑘 = 2 ;  D) 𝐼(−3;

3

2
)  et 𝑘 = 2  

1.2. L’équation de la droite (𝐷′) image de la droite (𝐷): 𝑦 + 𝑥 + 2 = 0 est définie par : 

A) (𝐷′): 2𝑦 + 2𝑥 − 11 = 0 ;          B) (𝐷′): 𝑦 − 𝑥 +
11

2
 = 0 ;       C) (𝐷′): 𝑦 = 𝑥 −

11

2
  

2. On considère les fonctions ℎ et 𝑔 définies sur 𝐼𝑅 par :  ℎ(𝑥) = √1 − 2𝑥 et 𝑔(𝑥) =
𝑥+1

2−𝑥
 

2.1. L’ensemble de définition de la fonction ℎ𝑜𝑔(𝑥) est : 

A)  𝐷ℎ𝑜𝑔 = 𝐼𝑅 − {2} ;      B)[0; 2[ ∪ ]2;+∞[ ;        C) ]−∞;0] ∪ ]2; +∞[ ;  D)]−∞;−
1

2
] 

2.2. L’expression explicite de la fonction ℎ𝑜𝑔(𝑥) est : 

A) ℎ𝑜𝑔(𝑥) = √
3𝑥

2−𝑥
 ;      B) ℎ𝑜𝑔(𝑥) = √

3𝑥

𝑥−2
 ;       C) ℎ𝑜𝑔(𝑥) = √

𝑥+1

2−𝑥
 ;    D) ℎ𝑜𝑔(𝑥) = √

−3𝑥+2

2−𝑥
 

3. On donne   𝐺 = 𝑏𝑎𝑟{(𝐴, 5); (𝐵, 4); (𝐶, −1)}. Les réels 𝛼 et 𝛽 tels que 𝐺 = 𝑏𝑎𝑟{(𝐴,−10); (𝐵, 𝛼); (𝐶, 𝛽)} sont 

: 

𝛼 = 8;  𝛽 = 2            B) 𝛼 = −8;  𝛽 = −2           C) 𝛼 = −8;  𝛽 = 2         D) aucune bonne réponse 

Compléter les phrases suivantes 

4. L’ensemble de définition de la fonction 𝑓(𝑥) =
𝑥2−2𝑥+3

2−|𝑥−1|
 est : 𝐷𝑓 = ⋯⋯⋯ 

5. Soit ℎ une transformation du plan dans le plan qui à tout point 𝑀 du plan associe le point  𝑀′ tel que 

 𝐴𝑀′⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗ =
3

2
𝐵𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  + 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  ; on a 𝐵𝑀′⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  = ⋯⋯⋯ 

6. La mesure principale de l’angle 𝑥 =
2026𝜋

5
= ⋯⋯⋯ 

7. Soit 𝑥 ∈ ]0;
𝜋

2
[ tel cos 𝑥 = √2 + 2√𝑥 ; alors cos 2𝑥 = ⋯⋯⋯ 

8. L’équation (𝐸): cos2𝑥 − √3 sin2𝑥 = −1 est équivalente à l’équation (𝐸′):⋯⋯⋯⋯(réduiure l’équation en 

cosinus ou sinus) 

Exercice 2 

Dans le plan orienté, on considère un carré 𝐴𝐵𝐶𝐷 de centre 𝑂 tel que (𝐴𝐵;⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗̂ =
𝜋

2
. Soit 𝑅 la rotation de centre 𝑂 et 

d’angle  
𝜋

2
. 

1.  

1.1. Montre que 𝑅(𝐷) = 𝐴 et   𝑅(𝐶) = 𝐷. 

1.2. Déterminer la nature et les éléments caractéristiques 𝑅𝑜𝑅. 

1.3. En déduire que 𝑅(𝐴) = 𝐵. 

2. Soit 𝑀 un point du segment [𝐴𝐷] distinct des points 𝐴 et 𝐷. La perpendiculaire à la droite (𝑀𝐶) passant par 𝐷 

coupe [𝐴𝐵] en un point   𝑁. 

2.1. Déterminer les images du segment  [𝐴𝐷] et la droite (𝑀𝐶) par la rotation 𝑅. 

2.2. En déduire que 𝑅(𝑀) = 𝑁. 

2.3. En déduire que 𝐶𝑀 = 𝐷𝑁 et que (𝐶𝑀) ⊥ (𝐷𝑁). 

3. Soit (Γ) le cercle de centre 𝑂 et passant par 𝐴 ; la demi – droite [𝐶𝑀) recoupe le cercle (Γ) en 𝐸. Soit 𝐹 le point 

de la demi – droite [𝐷𝑁)  tel que 𝐷𝐹 = 𝐶𝐸. 

3.1. Montrer que 𝑅(𝐸) = 𝐹. 

3.2. Déterminer l’image de (Γ) par 𝑅. 

3.3. En déduire l’ensemble des ponts 𝐹 lorsque 𝑀 varie sur le segment [𝐴𝐷] 
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Exercice 3 

Partie A 

On considère les fonctions suivantes : 

𝑓: 𝐼𝑅 − {2} ⟶ 𝐼𝑅 ;         𝑔: [0; 4] ⟶ [3; 19] ;         ℎ: [1;+∞[ ⟶ ]−∞; 2]     ;          𝑘:  𝐼𝑅 ⟶ 𝐼𝑅 

                𝑥 ⟼
2𝑥+3

𝑥−2
                      𝑥 ⟼ 𝑥2 + 3                        𝑥 ⟼ 2 − 2(𝑥 − 1)²               𝑥 ⟼

𝑥2+𝑥+2

𝑥−1
 

1. Montrer que les applications 𝑓 et 𝑔 sont respectivement injectives et surjectives. 
2. Montrer que ℎ est une application bijective et déterminer sa bijection réciproque.  

3. a. Déterminer les réels 𝑎; 𝑏 et 𝑐 tels que 𝑘(𝑥) = 𝑎𝑥 + 𝑏 +
𝑐

𝑥−1
. 

b. Montrer que le point 𝐴(1; 3) est centre de symétrie à la courbe (𝐶𝑘).  

Partie B 

1. vérifier que √12 + 8√2 = 2 + 2√2 

2. Résoudre dans 𝐼𝑅 puis dans ]−𝜋; 𝜋] l’équation suivante (𝐸): 4 sin² 𝑥 + 2(1 − √2) sin𝑥 − √2 = 0 

3. Placer les points images des solutions de l’équation (𝐸) sur le cercle trigonométrique 

4. Déduire ]−𝜋; 𝜋] les solutions de l’inéquation 4 sin² 𝑥 + 2(1 − √2) sin 𝑥 − √2 ≤ 0 

 


